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Curso Inverter – Clase 3. 
 

Circuitos Característicos. 

Circuito EMI (Interferencias Electro-Magnéticas). 

Son circuitos electrónicos diseñados para suprimir las señales de interferencia electromagnética no 
deseada en las líneas de potencia y control. Evitan interrupciones en la operación de equipos electrónicos 
al bloquear el ruido interno y el ruido externo, lo que garantiza un óptimo rendimiento. 

Estos filtros consisten en componentes como capacitores e inductores, formando un circuito LC. 

Un varistor (CX) es un componente electrónico cuya resistencia óhmica disminuye cuando la tensión 
eléctrica que se le aplica aumenta; tienen un tiempo de respuesta rápido y son utilizados como limitadores 
de picos voltaje. 

 

 

Circuito PFC (Control de Factor de Potencia). 

Las fuentes de alimentación conmutadas son diseñadas con una etapa de corrección de factor de potencia 
(PFC). Esto se debe principalmente para contrarrestar el contenido de armónicos que la corriente de la 
carga inyecta en las líneas de energía. Así se reduce la corriente de entrada y permite a los instaladores y 
fabricantes el uso de cables de menor sección. 
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Transistor IGBT: Se utiliza para descargar la corriente de la bobina a GND, cuando el sistema de control PFC 
lo pide. 
 
Reactor: Es una bobina que genera la inducción previa a los capacitores de potencia y de esa manera 
generar la energía suficiente para abastecer al circuito de alta tensión. (No es un transformador). 

 

 

 

Etapa DC Link (Enlace de CC). 

La Etapa DC-Link esta compuesta por capacitores de electrónica de potencia que trabajan en corriente 
continua. Estos capacitores resultan adecuados cuando se pretenda ofrecer un camino de baja impedancia 
a corrientes de conmutación de elevada frecuencia y proporcionar almacenamiento de energía.  
El capacitor DC-Link actúa como el filtro de salida de fase en la etapa PFC, que absorbe las corrientes de 
conmutación, y cuyo principal objetivo es minimizar la corriente de rizado debido a la componente 
alterna que existe en la corriente continua. 
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Esquema de Circuito de Potencia Inverter (Completo). 

 

 

Sistema de Comunicación. 

Opto Acoplador. 

Un opto-acoplador, es un circuito electrónico que funciona como un interruptor aislado ópticamente.  
Esta construido por un led y un circuito de control activado por luz infrarroja.  
Entre otras cosas, una de las ventajas principales de los opto-acopladores es su aislación eléctrica entre la 
carga y la electrónica de control. La única conexión entre ambos elementos es la luz del led que activa al 
foto-transistor. 
Se suelen utilizar para aislar dos circuitos, uno que trabaja a poca tensión (el del LED), llamado de control y 
otro a mucha tensión o a una tensión diferente (el del detector) llamado de potencia. 
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Diagrama de Comunicación entre Unidades. 

 

El sistema de comunicación está compuesto por dos opto-acopladores en cada unidad con resistencias, y 
diodos que permiten la circulación de corriente en un solo sentido, conectados a través de los cables de 
señal y neutro. 

Cuando un microprocesador de una unidad emite pulsos de comunicación, estos se traducen en señales 
dentro del opto-acoplador que van generando pulsos de corriente a través de la línea de comunicación. 
Estas son recibidas por el otro par de acopladores que traducen las señales nuevamente en pulsos y de esa 
manera permiten la comunicación entre los dos microprocesadores.  
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Mediciones sobre el control de frecuencia. 

Mediciones sobre la placa de control. 

 L – L. 

En los bornes de entrada LL de la alimentación se debe verificar que el nivel de tensión (voltaje) este 
dentro de los límites que establece el fabricante (generalmente 195 a 239 Volt alterna). 

 R – R. 

En los puntos RR, bornes de salida del módulo de diodos, se debe medir una tensión de corriente 
continua pulsante del orden de los 230 a 250 Volt continua. De no verificarse esos valores puede ser 
necesario reparar el módulo de diodos. 

 F - F. 

En la salida de la etapa de filtrado, la tensión medida debe ser del orden de 270 a 300 Volt continua. Si 
la tensión es inferior a los 260 Volt continua, deben verificarse el estado de los capacitores de la etapa 
de filtrado. 

 T – T – T . 

Para verificar la tensión y frecuencia del inverter, puntos T en los bornes de salida del módulo de 
transistores, es necesario contar con un comprobador de inversor especial. 
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Mediciones sobre la placa de control – Marca LG. 

 

 

 

 

 

 

Mediciones sobre la placa de control – Marca Fedders. 
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Mediciones sobre la placa de control – Marca Daikin. 

 

Instrumentos de medición. 

Para analizar la corriente de salida en los bornes U, V, W, se recomienda utilizar los siguientes 
instrumentos, ya que una pinza amperométrica convencional podría medir correctamente el amperaje, 
pero tendría una medición de tensión errónea o distorsiva. 
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• Secuencímetro. 

Solo sirve para analizar la salida de corriente y ver que la secuencia sea la correcta. 

• Tester. 

Este instrumento permite una completa medición de tensión y frecuencia. 
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Fallas Generales. 

En este tipo de equipos las fallas se expresan comunicándolos a través de un código de fallas. Si bien cada 
marca tiene sus propios códigos y pueden ser distintos entre si, las fallas a las que se refiere son muy 
similares en todos los casos. 

Algunas fallas expresadas son: 

• Error de Comunicación: Este error se señala cuando una unidad no se puede comunicar con la otra. 
Esto puede pasar porque el cable de comunicación este cortado o desconectado, corte de 
alimentación (220V), etc. 

 

• Error de EEPROM: Esta es una unidad de memoria donde se encuentran, grabados de fábrica, las 
características propias de cada unidad interior y exterior (código de identificación, capacidad, 
modelo, etc.). Este error se señala cuando la EEPROM se produce una desprogramación o borrado 
accidental de la misma. 

 

• Error de capacidad: este error se señala cuando la capacidad de una unidad, en frigorías o 
KiloWatts, no coincide con la otra. 

 

• Error de Sensor de Temperatura: Este error se señala cuando los sensores dejan de tener la 
resistencia correcta y se descalibran, o se cortan directamente. El sistema se encuentra 
permanentemente chequeando los sensores y responde rápidamente, en caso de detectar alguna 
anomalía. 

 

• Alta temperatura de descarga: Este error se señala cuando el compresor no se logra refrigerar 
correctamente, y se asocia a la falta de refrigerante. 

 

• Error de IPM (Modulo de Potencia Inteligente): Este ocurre cuando se produce la rotura del 
módulo que realiza la conversión de corriente DC en AC (3 Fases). 

 

• Error de Motocompresor: es cuando no detecta que el motocompresor este girando. Esto es 
debido a que muchos de estos compresores tienen sensor de efecto Hall. 
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Sistema Split Inverter – Código de Fallas. 
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Error de parámetro EEPROM. 

 

 
 

 

Error de Comunicación – Interior /Exterior. 
 
La falla de comunicación se produce cuando no se registra comunicación entre ambas unidades durante 7 
minutos. (Esta falla no se manifiesta en modo ventilación). 
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La falla de Comunicación se debe a cuatro motivos básicos: 
 
1 – Error de cableado de interconexión. 
2 – Falla en la inductancia (Reactor). 
3 – Placa interior defectuosa. 
4 – Placa exterior defectuosa. 
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Circuito abierto o cortocircuito del sensor de temperatura. 
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Detección de pérdida de refrigerante. 
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Detección de pérdida de refrigerante. 
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Error de IPM o Protección por sobre corriente de IGBT. 
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Código de Fallas - LG. 
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Lista de Código de error. 
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Código de Fallas – FEDDERS. 
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Código de Fallas – BGH. 
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Código de Fallas – Samsung. 
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Código de Fallas – Daikin. 
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